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電 源 電 圧 DC 5V ～ 12V 

保 護 回 路 
逆接続保護 

過電圧保護機能 

 

電 源 端 子 DC ジャック 

極性：センターマイナス 

形状：中心 2.1mm － 外 5.5mm 
 

 

結線図： 

クロスコネクト 

 

形 状 
プラグ、ジャック共に 

中心 2.1mm － 外 5.5mm 

 

概 要 

 

EM-1S 赤道儀へのオートガイド端子付加改造により ST-4 互換のオートガイダーと接続

してオートガイドができるようになります 

 

不明なところやお気づきの点、故障などはこちらにお問い合わせください 

連絡先 good300speed@yahoo.co.jp 

 

 

 

 

外 観 

 

 

コントロールパネル 

 

 

 

オートガイド端子 

 

 

電源端子 

 

 

 

ハンドスイッチ端子 

電源パイロットランプ 

 

 

 

 

仕 様 

 

モータードライブ回路の電気的な仕様や機能は次のように更新されます 

 

ハンドスイッチは既存の仕様と同様にモータードライブ回路の一部です 

使用する場合は必ずハンドスイッチを EM-1S 赤道儀に差し込んでください 

 

※ ハンドスイッチを接続していないとき EM-1S 赤道儀はハンドスイッチの停止（白ボタ

ンを押下）と同じ動作です 

 

● 電 源 

 

 

 

 

 

モータードライブ回路には入力電圧から DCDC コンバータを通して一定の電圧が給電

され過電圧から保護されています 

モーターは入力された電圧が給電されます 

表の電源電圧範囲はモータードライブに即ダメージを与えるような超えてはならない

絶対値ではありませんが、電圧はモーターのトルク出力と関係し電圧が低くなるとト

ルクは低下します。また、モーター単体の定格は入力電圧が DC12V となっており常

用してもいい目安としてください。 

 

 

 

 

 

 

DC ジャックの電気的、物理的な仕様は既存から変更はありません 

誤った極性で接続の場合は逆接続保護回路により通電されません 

 

センタープラスで結線された DC プラグの電源製品が全般的であるため極性を変換（セ

ンタープラスのものをセンターマイナス）するコードを付属しています 

EM-1S の電池ボックス以外の電源を用いるときは「極性変換コード」が利用できま す 

 

極性変換コード（付属品） 
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赤 色 

Ｎ：北半球 

緑 色 

Ｓ：南半球 

  

 

ピンアサイン RJ-12 モジュラージャック 

１： 

２：GND 

３：RA＋ 

４： 

５： 

６：RA－ 
 

正面 

Ｓ／Ｎモード Ｎ：北半球のと き Ｓ：南半球のと き 

通常（日周運動追尾中 ） 赤色で点灯 緑色で点灯 

ガイド制御 あり 

ハンドスイッチ 押下 
緑色で点滅 赤色で点滅 

 

駆 動 方 式 マイコン制御による２相励磁（フルステップ） 

回 転 精 度 

（理論値） 
恒星時（キングスレート）の－0.004% 

微 動 速 度 
増速（赤ボタン）：恒星時 x2 倍速 

停止（白ボタン）：モーター停止 

ガ イ ド 速 度 恒星時 x2 倍速、モーター停止 

 

● Ｎ／Ｓモード切替 

 

日周運動追尾の回転方向を切り替えることができ、南半球でも活用できます 

回転方向の切り替えはモータードライブに電源を投入したとき決定され、以降その設

定は保持されます 

 

設定方法 

ハンドスイッチの赤ボタン（増速）を押したまま電源を投入します 

電源パイロットランプが点灯（約５秒程度）したら赤ボタンから手を離します 

元に戻すときは同じ手順を行います 

 

電源パイロットランプの色により回転方向（Ｎ／Ｓ）が確認できます 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

● オートガイド 

 

オートガイダーとの接続はおおむねオートガイダーに付属する 6 極 6 芯のオートガイ

ドケーブルが利用できます 

 

オートガイド端子 

現在販売されている「ST-4 互換」の多くのオートガイダーと接続できます 

 

 

 

 

 

 

 

 

※ ビクセン製オートガイドアダプタ「AGA-1」などピンアサインが「ST-4 互換」

と異なる機種はピンアサインの変換ができるオートガイドコードで接続します 

ご希望のときはオーダーしてください 

 

オートガイド制御は EM-1S 赤道儀の仕様から赤経（ＲＡ）の１軸です 

オートガイダーの設定項目で１軸のみとあるときはその設定にします 

 

オートガイダーからガイド制御が行われたとき、ハンドスイッチで増速（赤ボタン）

または停止（白ボタン）の微動操作を行ったときに電源パイロットランプの色で動作

状況が確認できます 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

● オリジナルに復元 

 

既存のモータードライブ回路基板からオートガイド機能付きモータードライブ回路基板へ

置換による改造です 

モータードライブ回路の基板とモーターはコネクタによる接続としており、ユーザー自身

によりオリジナルの状態へ戻すことが可能です 

但し、モータードライブ回路の故障により改造を行った場合は既存のモータードライブ回

路基板では動作できないため既存基板へのコネクタ取り付け加工はおこなっていません 

 

 

● 諸 元 資 料 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


